DVIGNITE SVOJE
STANDARDE KRAMER
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Teleskopski viliGarji Kramer z do 9,50 m viSine nalaganja
KT356/KT307/KT357/KT407/KT3610/KT457/KT557/KT559




Teleskopski vilicarji za profesionalno kmetijstvo
Na voljo pri vasem prodajalcu vozil Kramer

Od nalaganja bal do rokovanja s silaZzo in od odstranjevanja gnoja do nakladanja zit in gnojiva,
vsak dan se v kmetijstvu premika obilica dobrin - tudi vi lahko izrabite teleskopske vilicarje
Kramer za razli¢ne naloge na vasi kmetiji. S Stevilnimi sistemi za inteligentno pomo¢ in uporabno

dodatno opremo so teleskopski viliCariji kljucni stroj za najzahtevnejSa dela.

Operativne znacilnosti in nazivha mo¢ za
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= Pri podjetju Kramer ste lahko prepri¢ani v varnost

Znamka Kramer z bogato tradicijo je na trgu uveljavliena Zze mnogo let in se ponasa predvsem z eno pomembno vrednoto:
varnostjo. Visoka kakovost inovativnih strojev je samo en vidik tega. Kramer kot podijetje je tudi zanesljiva izbira kupcev
in prodajalcev, saj izkuSnje in inovativnost podijetja zagotavljajo varnost nalozb in varno prihodnost. Na kratko — pri podjetju
Kramer ste lahko prepri€ani v varnost: »Kramer - on the safe side!«

TELESKOPSKE VILICARJE KT356 KT307 KT357 KT407
Izhodna mo¢ motorja [kW] 100 100 100 100

Visina nalaganja [mm] 6.150 7.000 7.000 7.000
Nosilnost vilic S=1,25 [kg] 3.500 3.000 3.500 4.000
Delovna teza [kg]* 6.020 - 7.050 5.920 - 7.250 6.170 - 7.500 6.810 - 7.850

* Teza ob standardnih sestavnih delih in ob polnem rezervoarju + standardna Zlica + 75 kg teze operaterja (ISO 6016).

02

I => ON THE SAFE SIDE ‘

Operativne znacilnosti in nazivha mo¢ za
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TELESKOPSKE VILICARJE KT3610 KT457 KT557 KT559
Izhodna mo¢ motorja [kW] 100 100 115 115

ViSina nalaganja [mm] 9.500 7.017 7.017 8.750
Nosilnost vilic S=1,25 [kg] 3.600 4.500 5.500 5.500

Delovna teza [kg]* 7.600 - 8.200 8.100 - 9.100 9.500 - 10.500 10.500 - 11.500
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TeleskopskKi vilicarji z znacilnostmi ¢elnega nakladaca
|dealno opremljen za kmetijstvo

Od samega zacCetka so bile najzahtevnejSa naloge na podrocju kmetijstva merilo vsega razvoja teleskopskih vilicarjev Kramer. Stroji so na
podlagi znanja in izkuSen;j iz razvoja Celnih nakladacev od nekaj zasnovani za robustno uporabo in zanesljivost. To se vidi, na primer, v
torzijsko togem vzdrzljivem okuvirju, ki lahko varno prenasa visoke obremenitve stroja, na racun svoje zaprte zasnove in velike debeline
materiala.

Od modela KT457 naprej ima teleskopska roka dodatno stransko oporo v okvirju, zaradi katere se sile med nakladanjem v veliki meri
prenaSajo na okvir. Tako kot okvir, so bile za trdo delo v kmetijstvu optimizirane tudi vse druge komponente - gredi, pogon, hidravlicni
sistem, teleskopska roka in plo$¢a za hitro menjavo.

F‘: “ ]
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Hitri pregled znacilnosti

Dvignite svoje standarde na vseh podrocjih

S teleskopskimi vilicarji Kramer obvladata vsakdanje delo brez vseh tezav. Stroji vam pomagajo s svojim iziemnim ucinkom in tudi s
standardnimi sistemi za pomo¢ vozniku in udobno kabino, zasnovano za maksimalno ergonomijo.

Izjemno vsestranski

Teleskopski vili¢arji Kramer so popolni pomagaci, naj gre za
nalaganje ali nakladanje materiala ali za krmljenje Zivine - z nasimi
univerzalnimi stroji in velikim naborom nastavkov je vsaka naloga
opravljena hitro. Teleskopske vili¢arje je mozno tudi nadgraditi s
Sirokim naborom dodatnih moznosti. Na ta nacin se lahko teleskopski
vili¢arji natan¢no prilagodijo vasim zahtevam, s ¢imer stroji postanejo
Se bolj vsestranski.

Neverjetno cvrsti

Na Cvrstost in zanesljivost teleskopskih viliCarjev se lahko zanesete.
Stabilizator tovora za teleskopsko roko je tukaj odlocilnega pomena.
Dvizni, nagibniin teleskopski valji so opremljen s koncnim blazenjem,
ki vpija koniCni pritisk hidravlicnega sistema in/ali nihanje stroja -
tako sta stroj in voznik optimalno zavarovana pred sunki.

Izjemno u€inkoviti

Rokovanje z mnogo materiala v kratkem Casu - teleskopski vili¢arji
Kramer so izdelani ravno za to. Poleg udobnega delovanja, zlasti
sistem pomodi za voznika »Smart Handling« (Pametno upravljanje)
zagotavlja ucinkovito in natanéno rokovanje z materialom. Sistem
ponuja tri nacine delovanja, zato je uporabnik zavarovan v vsaki situ-
aciji. Poleg tega je v strojih serijsko vgrajen obcutliiv brezstopenjski
pogon, ki lahko pospesi iz mirovanja do maksimalne hitrosti brez
motenj v modi delovanja. Stroj pa je mozno opremiti tudi s samodej-
nim obracanjem Zlice, vklju¢no s funkcijo vibracij, kar e dodatno
skrajsa cikle nalaganja.
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Prilagodljivost pri uporabi
Prava vrsta krmilienja za prav vsak namen

Za maksimalno prilagodljivost pri Sirokem naboru uporabe so serijsko vkljuceni stirje nacini krmiljenja, Stirikolesno krmiljenje, krmilienje s
prednjimi kolesi, pasji hod in ro¢ni pasji hod. Ne glede na to, ali manevrirate v ozkem prostoru, hitro vozite po cesti ali upravljate s posebnimi
nastavki, za vsak namen lahko izberete ustrezno vrsto krmiljenja.

e 2 x 38-stopinjski kot krmiljenja na predniji in zadnji osi ® \arna in znana pot po cesti pri visoki hitrosti
zagotavlja hitre delovne procese e Znan sistem krmilienja
* Optimizirane poti e |dealno za delo s prikolico

e Ozka linija zavojev

Ro¢ni pasiji hod
A )y

.'h.

e Okretnost na najozjih mestih e Enostavno upravljanje s posebnimi nastavki

e Natancna postavitev v najtesnejsih razmerah e Talna za&cCita za obcutljivo podosnovo

e Enostavno odmikanje od sten in jarkov
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Stirikolesno krmiljenje za maksimalno okretnost

Kompaktne dimenzije zagotavljajo neprekosljivo okretnost
360-stopinjsko obracanje

Teleskopski viliarji so iziemno okretni, z radijem zavoja od 3.840 mm (zunanii rob pnevmatik) in od 5.000 mm
(zunaniji rob nastavka). Tako visoko stopnjo okretnosti dosega predvsem na racun svojega izjemnega kota krmiljenja
(88° na predniji in zadnji osi), v kombinaciji s kompaktno zasnovo stroja. Posledicno omogoca optimizirane vozne
poti in, zlasti, hitre delovne cikle, v zelo ozkih prostorih.

. Linija zavoja zunanjega roba pnevmatik . Linija zavoja zunanjega roba nastavka
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Sistem za pomo¢ vozniku — Smart driving Sistem za pomo¢ vozniku - Smart Loading
(Pametna voznja) (Pametno nakladanje)
Redukcija mocCi motorja pri najvisji hitrosti Samodejno obracanje zlice za hitre cikle nakladanja

Samodejno obrac¢anije Zlice sistema »Smart Loading« s funkcijo vibriranja zagotavlja hitrejSe cikle nakladanja, manj izgublijenega materiala in
zaSc¢ito pred poskodbami nastavka in stroja.

Ko je dosezena maksimalna hitrost, inteligentna redukcija hitrosti
motorja »Smart Driving« optimalno prilagodi hitrost motorja glede
na zahteve vle€nega pogona. To zmanjSa hrup, porabo goriva in
obremenitev posameznih komponent. Pri strojih z vie€nim pogonom
ecospeed se lahko hitrost zmanjSa na 2.000 vrt/min. Pri modelih
s pogonom ecospeedPRO, se lahko hitrost zmanjsa celo na 1.550
vrt/min.

S samodejnim obracanjem Zlice je mozno nastavek samodejno premakniti na predhodno programirani ciljini polozaj iz katere koli zacetne
lege. To opazno skrajSa Case ciklov pri nakladanju in nalaganju in bistveno razbremeni voznika.

Operater lahko s funkcijo vibriranja hitro izprazni zlico, tudi kadar na njej prenasa lepljive materiale, oz. lahko na tak nacin natanc¢no odmeri
koli¢ino slame ali silaze. Nastavek pri¢ne vibrirati ob zacetnem polozaju s pritiskom na kombinacijo tipk, tako lahko operater z nastavka
zlahka odstrani mokre ali lepljive snovi, kot so gnoj, silaza ali kompost.
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Sistem za pomo¢ vozniku - Smart Handling
(Pametno upravljanje)
Vse je pod nadzorom, tudi v obmodgju mejnih vrednosti et o e o s st o

Maksimalna nosilnost, popolnoma iztegnjen sistem enote nakladac¢a, zaklenjena hitrost motorja S m a rt ‘L

- sistem za zaScito pred preobremenitvijo Smart Handling ima vedno vse pod nadzorom. Po eni

. )
strani inteligentni sistem za pomoC vozniku preprecuje, da bi tovor dosegel obmodje handllng A

Smart Handling (Pametno upravljanje) — enostavna izbira

preobremenitve in tako povzrocil tveganje za prevrnitev stroja v vzdolzni smeri. Po drugi strani
pa sistem operaterja razbremeni mnogo rutinskih opravil, kot so uvleCenje in izvleCenje
teleskopske roke, posledi¢no se lahko operater osredotoci na kljucne vidike svojega dela.

v

Nacin zlice Nacin nalaganja Roc¢ni nacin

Razlaga treh nacinov delovanja

Nacin nalaganja Rocni nacin Upravljanje s krmilno palico

Pri spusanju enote nakladaca se teleskopska roka samodejno Pri dviganju in spusCanju enote nakladaCa se nastavek V roénem nacinu stroj ne izvaja nobenih samodejnih premikov Z ergonomsko krmilno palico imate pod nadzorom ves stroj. Z
pocasi krci. Tako je tovor tako blizu vozilu, kot je mogoce, in ne premika navzgor in navzdol v navpicni liniji, tj. teleskopska enote nakladaCa. Sistem proti preobremenitvi je, seveda, do 17 funkcijami lahko najpomembnejSe naloge izvedete ne
povzroGi kritiCnih situacij, tudi pri maksimalni obremenitvi. roka se samodejno premika navznoter in navzven, tovor pa se Se vedno aktiven, in ustavi enoto nakladaca takoj, ko je dose- da bi izpustili krmilno palico ali spremenili svoj prijem. Pri
Nacin Zlice je idealen za nakladanje sipkih materialov. premika navzgor oz. navzdol v ravni liniji. Zato tovor vedno Zena mejna vrednost preobremenitve. V tej tocki so mozni le modelih od KT356 do KT3610 je krmilna palica pritrjiena na

ostaja v varnem obmocju in nalaganje na veliko visino je uvlecCenje roke, dvig enote nakladaca in praznjenje nastavka. konzolo kabine. Pri modelih iz razredov KT457 do KT559 je

poenostavljeno. krmilna palica pritriena neposredno na sedez operaterja.
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Mocna teleskopska roka
|zdelana za najzahtevnejse naloge

Enota nakladaca je izdelana iz zelo mocnega Skatlastega profila, odpornega na torzijo. Za varni prenos delujocih sil, tudi ko je teleskopska
roka iztegnjena, je obmocje prekrivanja notranjih in zunanjin rok najmanj 1 meter. Obe polovici rok sta povezani s 13 drsecimi elementi iz
poliamida, za najboljSo zascito pred obrabo.

Zunanje sile se prenaSajo prek velikega glavnega zatiCa in njegove Cvrste namestitve v okvirju. Za modele od KT457 do KT559 je enota
nakladaca z vidika nalog potiskanja Se dodatno podprta s strani, zato sile delujejo neposredno na okvir. Standardno konc¢no blazenje
dviznih in nagibnih valjev ter valjev za daljSanje roke omogoc¢a udobno delovanje, opcijski stabilizator bremena pa zagotavlja maksimalno
udobije pri delu.

Model KT3610 predstavlja posebno funkcijo v obliki dvojne teleskopske raztegljive roke. Ob kompaktnih dimenzijah vozila ta funkcija
omogoca Se vecjo visino dviga in obmocje prenosa. Notranja in zunanja teleskopska roka delujeta usklajeno s teleskopskim delovanjem
navznoter in navzven. Posledic¢no je mozno skozi podaljSek zagotoviti hkratne in gladke gibe. Enakomerna prekritost elementov vodi do
maksimalne stabilnosti dvizne roke.

Ojacitev okvirja pri glavhem lezaju

Stransko vodenje enote nakladaca

e stransko vodenije teleskopske roke med nalogami e obsezno dovajanje torzijskih sil na celotni okvir

potiskanja (za modele KT457 - KT559)
e veliki glavni vijaki in premer glavnega lezaja za maksimalno

e enostavna menjava ali prilagoditev drsnih elementov togost

e zaprta struktura ohisja

Multifunkcijsko obmocje zadnjega nastavka
Maksimalna vsestranskost za vse naloge

Za teleskopske viliCarje Kramer niso znadilni le razlicni sistemi hitre spojke in Stevilne moznosti hidravlike
na spredniji strani. Teleskopski vili¢arji izpolnjujejo vse zahteve tudi z zadnje strani. Za upravijanje s
prikolico lahko izbirate med mnogimi priklopi, ki so lahko togo pritrieni na okvir ali nastavljivi po visini. Kot
dodatna zavora za prikolico sta na voljo dvokrozni sistem stisnjenega zraka in dvokrozni hidravlicni
zavorni sistem. Na podrocju hidravlicnih povezav sta opcijsko na voljo enojna povezava prekucnika in
dvojni hidravlicni krog.

Prostor za shranjevanje v zadnjih utezeh za KT457 - KT559



Variabilno varcen
Hitri menjalnik Kramer

Vse teleskopske viliCarje Kramer poganja elektronsko upravljan hidrostaticni menjalnik. Tako
sta v enem menjalniku zdruzena najvecje udobje pri vozniji in maksimalna potisna sila, ki ju
lahko operater ves Cas s pridom izrablja. Zaradi velikega kota obracanja hidrostaticne enote
lahko stroji pospesijo od mirovanja na 40 km/h brez prestavljanja. Na racun te tehnologije
lahko povecate svojo produktivnost in hkrati znizate porabo goriva ter stroske dela.

Odvisno od modela so lahko teleskopski viliCarji opremljeni z razli¢nimi razliCicami menjalnikov.
Modeli univerzalnega razreda KT356 to KT3610 so Sredenjko opremljeni s ¢Cvrstim
hidrostatom, ki se lahko uporabi za doseganje maksimalne hitrosti do 30 km/h.

Teleskopske vilicarje KT356, KT357, KT407 in KT3610 je mozno po zZelji opremiti s Sirokokotnim
hidrostati¢nim prenosom ecospeed, s katerim lahko stroj dosezZe koncno hitrost 40 km/h.

Na strojin razreda KT457 do KT559 sta nameScena prenos ecospeed ali novi prenos
ecospeedPRO. Znadilnosti novega prenosa sta Se dodatno povecana potisna moc in
izboljSana funkcionalnost omejevalnika obratov na minuto Smart Driving (Pametna voznja).
Za kupce z maksimalnimi zahtevami glede potisne moci so na voljo tudi modeli s prestavnim
razmerjem 30 km/h, kar potisno mo¢ Se dodatno poveca za do 25 %.

Standardno omejevanje obratov na minuto
s prenosoma ecospeed in ecospeedPRO za
zaScito operaterja in stroja

Tri stopnje hitrosti, med katerimi lahko prosto izbirate

Med stopnjami hitrosti lahko zlahka preklopite med voznjo. Spremembo hitrosti izvedete z dvema krmilnikoma na dotik na krmilni palici,
ustrezni simbol spremembe (glejte spodaj) pa je takoj viden na 7-palénem prikazovalniku. Poleg treh stopenj hitrosti je opcijsko na voljo tudi

nadzor premikanja pri po¢asni hitrosti z elektronsko krmilienim ro¢nim dodajanjem plina.
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Polz: 0 - 7 km/h

Zelva: 0 - 15 km/h

ECDSDEEd
PRO

Zajec: 0 - 40 km/h
(0-30/0 -20 km/h)

Mocni motoriji
Za vsako vrsto uporabe z znizano porabo

Za maksimalni ucinek pri voznji in minimalno porabo goriva smo za vsak stroj izbrali pravi motor. Modeli od KT356 do KT457 so opremljeni
z motorjem Deutz TCD 3.6 s 100 kW. Najbolj§a modela, KT557 in KT559, sta opremliena s Se moc¢nejsim TCD 4.1 s 115 kW, ki ga ravno
tako proizvaja podjetje Deutz.

Vsi stroji Kramer izpolnjujejo trenutno veljavne zahteve glede emisij stopnje V. V odvisnosti od modela in izhodne moci motorja se obdelava
izpusnih plinov izvaja prek razli¢nih sistemov. Motorji Deutz TCD 3.6 in Deutz TCD 4.1 so standardno opremljeni s sistemi DOC, DPF in SCR.

Krivulja zmogljivosti Deutz TCD 3.6
(KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610, KT457)
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IZberlte praV Razred ucinkovitih strojev za posebno visoke obremenitve (KT457, KT557, KT559)

Od kr”te ﬂabOr teleSkO pS k|h VI|ICaI’j eV Kl’amel’ Konstrukcija tega razreda strojev je ojaCana za profesionalno rabo v kmetijstvu, dopolnjuje pa jo visokokakovostna osnovna oprema. Na

primer, hidravlika za zaznavanje bremena, prenosa ecospeed ali ecospeedPRO in serijski 100-odstotno povezljiva zapora diferenciala na
predniji osi. Poleg tega je na voljo izErpen nabor moznosti, s katerim nobena zelja ne ostane neizpolnjena.

Univerzalna resitev za najbolj vsestransko uporabo (KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610)

Na racun kombinacije visoke nosilnosti, neprekosljive okretnosti, dinami¢nega pogona na vsa kolesa in nizke delovne teze, so ti univerzalni
stroji orozje za vse namene in vsako nalogo. Z enostavno osnovno konfiguracijo in mnogo moznostmi je mozno ta razred strojev prilagajati
vsem potrebam in delovnim okolis¢inam.

=

Do 955 m

Vigina nalagana 2
KT3610

Z originalnimi nastavki Kramer postane va$ stroj univerzalno vozilo

V kombinaciji z ustreznim nastavkom lahko s svojim strojem dosezete maksimalno produktivnost. Z nastavkom Kramer ste lahko prepri¢ani, da boste izrabili

vso funkcionalnost nasih ¢elnih nakladaceyv, saj:

e stavozilo in nastavek popolnoma uglasena;

e vsielementi izvirajo iz enega kraja, zato so pridobliena vsa potrebna soglasja in izvedene vse registracije;

ez odlicno zamiSlieno zasnovo z mnogo tehniénimi podrobnostmi so nastavki ¢vrsti in trpezni.
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Udobno delovho mesto
Pregled nad vso okolico

Zasnova kabine teleskopskih vilicarjev Kramer je prikrojena potrebam operaterja. V srediSCu razvoja so bili vedno funkcionalnost, ergonomija
in udobje med voznjo.

Udobje se zacne ze pri vstopu v kabino, z nedrsecimi stopnicami, ki jih je mozno individualno nastavljati. Od znotraj kabina oc¢ara s
prvorazrednim prostorom, ki ga ponuja, izjemno vidljivostjo v vse smeri in mnogo drugimi podrobnostmi, kot so notranje ogledalo, krmilni
stebricek, ki je nastavljiv po visini in ga je mozno popolnoma neodvisno nagibati, opcijski prostorcek za shranjevanje z moznostjo hladilnika
ali radio s tehnologijo DAB+ in kompletom za prostoro¢no telefoniranje prek tehnologije Bluetooth. Z opcijsko klimatsko napravo in sedezem
z zra¢nim vzmetenjem so lahko udobni tudi dolgi delovniki.

Ploski pokrov motorja zagotavlja optimalno vidljivost v desno smer.
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Tehnicni poudarki
Preprosto delovanje — Inovativha zasnova kabine

Prikazovalnik

A

Teleskopski viliCar ima sodobno nad-
zorno plosco z velikim, 7-palcnim LCD
zaslonom. Postavitev zaslona je pre-
prosta in intuitivna. V glavnem meniju
so prikazani vsi pomembni podatki in
funkcije o vozilu. Svetlost lahko prila-
godite v skladu s svojimi Zeljami.
Opcijska kamera na zadku vozila po-
nuja izboljSan pregled dogajanja za
vozilom.

Krmilna palica

L

P
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Z ergonomsko krmilno palico imate
pod nadzorom ves stroj. Krmilna pali-
ca lahko skrbi za do 17 funkcij, zato so
najpomembnejSe funkcije stroja na
dosega vasih prstov ene roke.

Nastavitveni gumb Jog Dial

Kabina je opremljena z nastavitvenim
gumbom Jog Dial. Ta omogoc¢a eno-
stavno prilagajanje vseh pomembnih
nastavitev stroja, kot so koli¢ina olja v
vseh krmilnih tokovih. Najpomembnej-
i delovni podatki so lahko prikazani s
pomocjo vrteCega se gumba, prika-
zane podatke pa je mozno prikrojiti
povsem po potrebah operaterja.

Koncept stikal

&

Vsi stikala in gumbi stroja so barvno
oznaceni, da lahko operater hitreje
najde zeleno funkcijo. Gumbi z varno-
stnimi funkcijami so rdeci, gumbi za
hidravliko zeleni, sivi gumbi upravljajo
elektricni sistem, za pogonski sistem
pa so modri gumbi. Vsi krmilniki so
osvetlieni, zato lahko pravo stikalo naj-
dete tudi v mraku.

Hidravliéna hitrost

Zaslon in gumb Jog Dial se lahko upo-
rabljata za nastavljanje hitrosti delovne
hidravlike za dviganje in spuscanje
dvizne roke ter tudi za tristopenjsko
nagibanje nastavka navznoter in nav-
zven. To operaterju omogoca, da ved-
no izbere pravno ravnovesje med hit-
rostjo in natan¢nostjo.

Panoramsko sprednje okno

Pregled nad vsem ob vsakem ¢asu:
vsi teleskopski vilicarji Kramer imajo
neprekinjeno sprednje okno brez mo-
tecih precnih opor. Okno je povecano
navzgor in navzdol, kolikor je bilo mo-
gocCe, zato lahko operater vidi zakle-
pne zatiCe takoj ob menjavi nastavka,
medtem ko hkrati vidi tudi nastavek pri
maksimalni visini nalaganja.



Zasnova pokrova motorja za preglednost Dve vigini kabine
Neomejen pOg'Gd v desno Pri modelih KT356, KT307, KT357, KT407 in
KT3610 lahko stranke izbirajo med dvema
viSinama kabine. Ob viSini vozila 2,3 metra

Vsi modeli z motorjem Deutz TCD 3.6 imajo nagnjen pokrov motorja, ki ponuja popoln ~o standardna kabina zagotavlja maksimalno
pogled v desno smer. Nizka zasnova pokrova motorja, zlasti v smer proti desnemu zadku, \‘\\ kompaktnost vozila. Zascitna konstrukcija je
ponuja dober pogled na desne zadnje kolo in blatnik. Zaradi velikega vidnega polja je s T na notraniji strani in v kabino je mozno stopiti
strojem Se lazje upravljati in tveganje, da operater kaj spregleda, je manjse. Vidno polje na z le enim korakom na stopnico.

desni

Visoka kabina s pribl. 2,5 metra ponuja opti-
malno vidljivost v vse smeri zaradi odlicnega
poloZaja sedeza in zagotavlja maksimalno
udobje. Zascitna konstrukcija je na zunanii
strani in je nagnjena glede na vidno polje
voznika. Voznik stopi v kabino z dvema ko-
rakom na stopnici.

Ploska zasnova pokrova motorja
za modele KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610 in KT457

100-odstotna zapora diferenciala

Opcijska 100-odstotno povezljiva zapora diferenciala vam ponuja maksimalni oprijem in potisno mo¢ ter nizko obrabo gum tudi na zahtevnih
podlagah.

e
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Pregled pOUdarkov StrOja Vecja ucinkovitost

s sistemom hidravli¢ne hitre spojke ter

Univerzalni: KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610

Maksimalna prilagodljivost

z viSino nalaganja od 6,15 m (KT356) do
9,50 m (KT3610) so na voljo modeli, ki
ustrezajo potrebam vsakogar.

"‘-._‘_‘_‘-

Sistem pomoc¢i za voznika Smart Handling (Pametno upravljanje)
v kombinaciji z zas¢ito pred preobremenitvijo ponuja maksimalni
ucinek in produktivnost pri rokovanju.

N

Delovna hidravlika, ki zaznava obremenitev,
zagotavlja hitre cikle nakladanja - vse do
140 I/min (model KT307).

Sodobna kabina
s 7-palénim zaslonom, krmilno palico vse-
v-enem in barvno oznac&enimi krmilniki.

Popolna vidljivost v vse smeri

na radun zasnove nagnjenega pokrova

motorja za optimalno vidljivost v desno smer. Dve visini kabine
maksimalna kompaktnost pri visini

vozila pribl. 2,3 m ali najbolj$a vidljivost

Vv vse smeri pri visini vozila pribl. 2,5 m.

Stevilne moznosti za zadek

te vkljuCujejo razli¢ne priklope

za prikolice, hidravlicne kroge in
pnevmatsko ali hidravliéno zavoro
prikolice, za vleko tovora do 16.000 kg.

Enostaven vstop v kabino

udobno vstopanje in izstopanje na racun nise v
tleh kabine, razporeditev in zasnova stopnic pa
zagotavljata varno vstopanje in izstopanije iz vozila.

Optimalni dostop pri vzdrzevanju 2 Maksimalni oprijem v vseh pogojih
na racun izvrstne razporeditve tock dnevnega na rac¢un razlicnih modelov pnevmatik z
vzdrzevanja. Sklop radiatorja na tecajih in zdruzene dimenzijami vse do 500/60-22.5 ali 460/70R24
tocke mazanja ponujajo priro¢en in hiter dostop. in opcijsko 100-odstotno zaporo diferenciala.

Mo¢ni motoriji iz podjetja Deutz Stirje nagini krmiljenja,
z izhodno mocjo 100 kW (136 KM) krmilienje na vsa stiri kolesa, krmiljenje s
vklju¢no s sistemi DOC, DPF in SCR. prednjimi kolesi, pasji hod in ro¢ni pasji hod,

podpirajo maksimalno okretnost in prilagodljivost.



Pregled poudarkov stroja

Zmodgljivi nabor modelov: KT457, KT557, KT559 ki i e o

Mocéna teleskopska roka

z dodatnim stranskim
vodenjem roke v okviru vozila
in Gvrsto Stiritockovno hitro
spojko (premer zati¢a 50 mm).

za maksimalno obremenitev vse do 5,5 t.

Sistem pomodi za voznika Smart Handling (Pametno upravljanje)
v kombinaciji z zas¢ito pred preobremenitvijo ponuja maksimalni
ucinek in produktivnost pri rokovanju.

Delovna hidravlika, ki zaznava obremenitev,
zagotavlja hitre cikle nakladanja - vse do 187 I/min (model KT307).

Popoln pogled navzgor
na rac¢un zascitne konstrukcije na zunaniji
strani s stransko nagnjenimi drogovi.

Mo¢éni motorji iz podjetja Deutz

Sodobna kabina

z ergonomsko razporejenimi krmilniki in
krmilno palico, namesc¢eno na sedezu.

In v kombinaciji z nizkimi ravnmi hrupa

je kabina zares prijetno delovno okolje.

Enostaven vstop v kabino

udobno vstopanie in izstopanje na racun nise v
tleh kabine, razporeditev in zasnova stopnic pa
zagotavljata varno vstopanije in izstopanje iz vozila.

z izhodno mocjo 100 kW (136 KM) na modelu
KT457 in 115 kW (156 KM) na modelih KT557 in
KT559, vklju¢no s sistemu DOC, DPF in SCR.

Standardno vgrajen omejevalnik hitrosti

s stalno spremenljivim hidrostati¢nim pogonskim
sistemom ecospeed ali ecospeedPRO in
maksimalno hitrostjo do 40 km/h.

Velik balast na zadku

z vgrajenimi prostorcki za
shranjevanije lezi znotraj linije vozila in
zagotavlja popolno porazdelitev teze.

Stirje nagini krmiljenja, Maksimalni oprijem v vseh pogojih
krmiljenje na vsa stiri kolesa, krmiljenje s na radun razliénih modelov pnevmatik z dimenzijami
prednjimi kolesi, pasji hod in ro¢ni pasji hod, vse do 600/55-26.5 in serijsko vgrajeno
podpirajo maksimalno okretnost in prilagodljivost. 100-odstotno zaporo diferenciala na predniji osi.



Velik nabor nalog
Vedno pravi nastavek

Ne glede na to, kaj od vas zahteva delovni dan - z nasimi nastavki boste vedno obvladali
situacijo. Na racun ¢vrstega sistema hitre spojke lahko na svojega teleskopskega vilicarja
Kramer namestite pravi nastavek za vsako nalogo.

|zbrani nastavek je odvisen od vaSih potreb. Ve¢ o nasih nastavkih lahko izveste na:
www.kramer.de/attachments

Nabor nastavkov

‘a

S

| =

Vilice za palete

Vilice za palete
premicne roke vilic shranjene

Standardni nastavek z zobmi

UL

Standardni nastavek brez zob

H

Zlica za razsuti material

Nastavek za ve¢ opravil

Spice za bale

i

Spice za bale
Zlozljive

=

Prijemalo za bale V40

Prijemalo za bale W500

Prijemalo za bale V7000

"

Okrogle vilice za bale

]

Vecéfunkcijske vilice

Zlica za silazo

Dréa za material

Zerjav

Natancne specifikacije in razpoloZljivost nastavkov se razlikujejo glede na model in posamezno drzavo.
Vas$ pristojni prodajalec za izdelke Kramer vam bo z veseliem pomagal.

IIIIIIII" . \’

»

Sistem hidravli¢ne hitre spojke (opcijsko) - sistem hitre spojke Kramer: PribliZzajte se nastavku, nastavek hidravli¢no dvignite sede¢

v sedezu in ga zaklenite na mesto z drsnim gumbom na krmilni palici. Valj za zaklep se nahaja zunaj srediS¢ne tocke ploSce za hitro
menjavo in zato ni v obmodju kontaminacije.
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Nabor pnevmatik

zelo dober oprijem
na trdi podosnovi

odli¢na stabilnost

visoka odpornost
na obrabo

odpornost na
ureznine in udarce

visoka raven
za$cite pred udarci
in urezninami

zmogljivost
visokega dviganja
odli¢na stabilnost
in izboljSano
udobje med delom

dober oprijem

visoka delovna
ucinkovitost

* dobro
samoociscenje

e dobro vodenje po
tirnicah

® visokaraven
varnosti pri vozniji

Y

Y

¢ gladka voznja po
cesti

* zelo dobro
samoodiscenje
e optimalno na

blatnem terenu in
ilovnatih tleh

Veénamenski profil

visoka stopnja
zascite tal

dober oprijem
dobro
samoociscenje
nizke notraniji pritisk
pnevmatik

Profil za oprijem radialni

Veé&namenski profil

Profil za oprijem diagonalni

Profil za oprijem radialni

Pri uporabi vadega teleskopskega viliarja je izbira pravih pnevmatik klju¢na. Natancne specifikacije in razpolozljivost pnevmatik se

EquipCare — Telematika
Vse informacije na prvi pogled

Vedno boste korak pred situacijo, saj vam funkcija EquipCare ponuja podatke, dejstva
in odgovore na vprasanja: Kje je pravkar moj stroj, kdaj bo Cas za vzdrzevanje in kdaj je
ekonomsko upraviceno zamenijati obrabliene dele? To vam pomaga izogibati se zastojem
pri delu in podaljSati zivlienjsko dobo vasega stroja.

Kako deluje?

Funkcija EquipCare je standardno names-
¢ena na vseh vozilih Kramer. Vsebuije tele-
maticni modul, ki zbira podatke od stroja in
jih preko oblaka posSilia nadzorniku oz. v
aplikacijo. Tukaj si lahko, kot uporabnik
EquipCare, podatke ogleduijete in jih ovre-
dnotite.

EquipCare Manager je osrednji portal za
telematicne podatke vasega vozila, z njim
pa se upravlja preko racunalnika. Aplikacija
se uporablja za mobilni dostop in z njo ste
obvesceni o vseh pomembnih dogodkih
ob vsakem Casu, ne glede na to, kje ste.

Koristi za vas:

S funkcijo EquipCare vedno vemo, kje se
va$ stroj nahaja. Ce stroj zapusti predhod-
no dolo¢eno geografsko obmocje, dobite
obvestilo na pametni telefon oz. racunalnik.
Tukaj so prikazane podrobnosti vseh do-
godkov, od sporocila o napaki do izvede-
nega servisa. lzognete se nepotrebnim
zastojem in trajanje delovanja je natancno
zabelezeno.

Je stroj prepoznal tezavo? To sistem sa-
modejno sporoci vasemu lokalnemu za-
stopniku in ti lahko izvedejo zacetno dia-
gnostiko na daljavo ter tako preprecijo
okvaro. Na ra¢un proaktivne komunikacij
vaSega stroja boste o vsem azurno obves-
ceni.

EQUIPCARE

Portali za telematiko so vam na
voljo neprekinjeno:

-

EquipCare Manager: Natanc¢ni polozaj oz.
podatke GPS vasih strojev si lahko ogledate
ob vsakem &asu, v delu portala, zas¢itenim z
geslom.

www.kramer.de/equipcarelogin

razlikujejo glede na model in posamezno drzavo. Vas pristojni prodajalec za izdelke Kramer vam bo z veseliem pomagal.

Pregled uporabe

GeoFence

Nadzor ro€ice

Upravljanje vzdrZzevanja

Aplikacija: Aplikacija vam ponuja mnoge
funkcije za dostop do podatkov in informacij

0 svojem stroju, ko ste na poti. Aplikacijo le
prenesite iz trgovin Google Play oz. Apple App
Store in jo namestite.

Nadzor funkcij

Ve¢ informacij lahko najdete na: < Pojdi na aplikacijo
www.kramer.de/equipcare
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Pregled teleskopskih vilicarjev Kramer

Ro b u stn i * Torzijsko tog okvir za maksimalno zmogljivost stroja

e Stranska opora enote naklada¢a med nalogami potiskanja
¢ Veliko obmocije prekrivanja med notranjo in zunanjo roko ter 13 drsnimi elementi
e Standardno konéno blazenje dviznih in nagibnih valjev ter valjev za dalj$anje roke

o Cursta plod&a za hitro menjavo Kramer

H H e Smart Handling (Pametno upravljanje): Vecja produktivnost in bistveno znizanje delovne obremenitve
Inteligentni o pravianje): Vedja p j

e Smart Driving (Pametna voznja): Znizana hitrost (na najmanj 1.550 obr/min) pri maksimalni potovalni hitrosti
za znizanje hrupa in porabe goriva

e Smart Loading (Pametno nakladanje): Samodejno uvlecenje Zlice s funkcijo vibriranja za hitrejSe cikle nakladanja

e Samodejni stabilizator bremena

M Oéni e Visok navor in varéni motorji Deutz

e Ucinkovit in mo¢an pogon ecospeed in ecospeedPRO za maksimalno potisno mo¢ in, hkrati, maksimalno obdutljivost
e Spremenljiv pogonski sistem: Pospesevanje do 40 km/h in vedno maksimalna potisna mo¢
e Hidravlicno obratovanje do 187 I/min

¢ Nastavljiva hidravli¢na hitrost in prilagajanja koli¢ine olja za dodatne krmilne tokove

Udobni e Optimizirana vidljivost v vse smeri in panoramsko sprednje okno
¢ Velika kabina in ergonomsko delovanje
e Barvno oznaceni krmilniki za operaterja, zdruzeni v skupine
e Serijsko vgrajen 7-palcni barvni zaslon: Hiter pregled vseh informacij in nastavitev stroja

e Sprosc¢anije pritiska za tretji krmilni tok pri vieéni kljuki

vsest ra n s ki e Velik nabor moznosti za izpolnjevanje vseh zahtev

e \/rsta nastavkov za vse naloge

® Pnevmatski zavorni sistem in hidravli¢na zavora za prikolico direktno iz tovarne
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Tehniéni podatki

Obratovanje in nazivha mo¢ Enota KT356 KT307 KT357 KT407
Maks. nosilnost (LSP 500 mm) kg 3.500 3.000 3.500 4.000
Maks. viSina nalaganja mm 6.150 7.000 7.000 7.000
Nosilnost pri maks. visini nalaganja kg 3.000 2.000 2.200 2.400
Nosilnost pri maks. pokrivanju kg 1.350 1.000 1.200 1.500
Visina nalaganja pri maks. obremenitvi mm 5.460 5.500 5.220 4.500
Doseg pri maks. obremenitvi mm 1.500 1.780 1.680 1.720
Maks. doseg mm 3.280 3.760 3.760 3.760
Radij zavoja ¢ez pnevmatike mm 3.840 3.840 3.840 3.840
Delovna teza kg 6.020 - 7.050 5.920 - 7.250 6.170 - 7.500 6.810 - 7.850
Znamka - Deutz Deutz Deutz Deutz
Tip/Model - TCD 3.6/L4 TCD 3.6/ L4 TCD 3.6/ L4 TCD 3.6/ L4
I1zhod kW / KM 100/ 136 100/ 136 100/ 136 100/ 136
Maks. navor Nm 500 500 500 500
Premik cm?® 3.621 3.621 3.621 3.621
Stopnja izpusnih emisij - Stopnja V Stopnja V Stopnja V Stopnja V

Obdelava izpu$nih emisij - DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR

Pogon - Hidrostat Hidrostat Hidrostat Hidrostat
Maks. hitrost km/h 40 (opcijsko) 30 40 (opcijsko) 40 (opcijsko)
Skupni kot nihanja na zadnji osi ° 20 20 20 20

Zaklep diferenciala - 100 % na prednji osi (opcijsko)

Servisna zavora - Hidravli¢na diskasta zavora, s katero operater upravija s stopalom
Parkirna zavora -

Standardne pnevmatike (profil AS) - 405/ 70-24 405/ 70-24 405/ 70-24 405/ 70-24

Mehanska diskasta zavora, s katero operater upravija roéno

Delovna hidravlika Enota

Osna batna ¢rpalka, ki zaznava Stopenjska Crpalka s

Delovna ¢rpalka (serijsko) obremenitev sistemom LUDV

Osna batna ¢rpalka, ki zaznava obremenitev

Delovna érpalka (opcijsko) . Osna batna ¢rpalka, ki zaznava . .

obremenitev

Maks. pretok (Crpalka) I/min 140 100 (serijsko) / 140 (opcijsko) 140 140
Maks. pritisk bar 260 260 260 260
Prostornina zlice m? 1,0-2,0 1,0-2,0 1,0-2,0 1,0-2,0
Skupni kot zamaha nosilca orodja ° 1565 1565 155 155
Dviganje/spuscanje dviznega valja s 5/4 8/6 6/5 6/5
Izvle€enje/uvle€enje potisnega valja s 5/4 8/7 8/7 6/7
\I;laelljgib navzven / navznoter nagibnega g 3/3 474 3/3 3/3
Zmogljivost Enota

Rezervoar za gorivo | 100 100 100 100
Rezervoar DEF | 9,5 9,5 9,5 9,5
Rezervoar za hidravli¢no olje | 100 100 100 100
Hidravli¢ni sistem (skupaj) | 170 170 170 170
Izmerjena vrednost dB(A) 105 105 105 105
Zajamcena vrednost dB(A) 106 106 106 106

Raven hrupa pri uSesu operaterja dB(A) 72 72 72 72

Tresljaji*™ Enota

Skupna vrednost tresljajev na zgornjih

2 X H 2,
okonéinah < 2,5 m/s? (< 8,2 Cevlja/s?)

Najvisja efektivna vrednost obteZzenega < 0,5 m/s? (< 1,64 Cevijg/s?)™*
pospeska za telo < 1,28 m/s? (4,19 Sevlja/s?)****

* o

Informacije: Meritve se izvajajo po zahtevah standarda EN 1459 in direktive 2000/14/EC. Merilna
postaja: Tlakovana povrsina.

Negotovost meritev, kot je doloGena v ISO/TR 25398:2006. Prosimo, operaterja poducite o
moznih tveganiih, ki jih povzrocajo tresljaji, in mu podajte ustrezna navodila.

Na ravnih in tlakovanih tleh ob ustreznem nacinu voznje

**** Uporaba pri izvlecenju pod ostrimi pogoji v okolju

()

2

Tehniéni podatki

Obratovanje in nazivna mo¢ Enota KT3610 KT457 KT557 KT559
Maks. nosilnost (LSP 500 mm) kg 3.600 4.500 5.500 5.500
Maks. viSina nalaganja mm 9.500 7.017 7.017 8.750
Nosilnost pri maks. visSini nalaganja kg 510/ 1.450* 3.300 4.000 1.300 / 5.500"*
Nosilnost pri maks. pokrivanju kg 400 1.500 2.000 2.200
Visina nalaganja pri maks. obremenitvi mm 4.600 5.100 5.500 6.400 / 8.750**
Doseg pri maks. obremenitvi mm 1.800 1.600 1.890 2.400
Maks. doseg mm 6.500 3.790 3.900 4.790
Radij zavoja ¢ez pnevmatike mm 3.840 4.240 4.240 4.415
Delovna teza kg 7.600 - 8.200 8.100 - 9.100 9.500 - 10.500 10.500 - 11.500
Znamka - Deutz Deutz Deutz Deutz
Tip/Model - TCD 3.6/ L4 TCD 3.6/L4 TCD 4.1/L4 TCD 4.1/ L4
I1zhod kKW / KM 100/ 136 100/ 136 115/ 156 115/ 156
Maks. navor Nm 500 500 609 609
Premik cm® 3.621 3.621 4.038 4.038
Stopnja izpusnih emisij - Stopnja V Stopnja V Stopnja V Stopnja V

Obdelava izpus$nih emisij = DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR

Pogon - Hidrostat ecospeed ecospeedPRO ecospeedPRO
Maks. hitrost km/h 40 (opcijsko) 40 40 40
Skupni kot nihanja na zadnji osi ° 20 20 20 20
Zaklep diferenciala - 100 % na predniji osi (opcijsko) 100 % na prednji osi

Hidravli¢na diskasta zavora,
Servisna zavora - s katero operater upravija s
stopalom

Mehanska diskasta zavora, s
katero operater upravija ro¢no

Standardne pnevmatike (profil AS) - 406/ 70-24 460 / 70R24 460 / 70R24 460 / 70R24

Delovna hidraviika Enota

Hidravliéna vecdiskasta zavora, s katero operater upravija s stopalom

Parkirna zavora Elektrohidraviiéna vecdiskasta zavora

Delovna ¢rpalka (serijsko) - Osna batna ¢rpalka, ki zaznava obremenitev

Delovna ¢rpalka (opcijsko) - - R R

Maks. pretok (¢rpalka) 1/min 140 140 (serijsko) / 187 (opcijsko) 187 187
Maks. pritisk bar 260 260 260 260
Prostornina zlice m?® 1,0-2,0 1,2-3,0 1,2-4,0 1,2-4,0
Skupni kot zamaha nosilca orodja ° 155 162 162 1562
Dviganje/spus¢anje dviznega valja s 6/6 6,5/5 6,5/6 9,4/75
Izvleenje/uvle€enje potisnega valja s 9/13 6/7 6/6 7,1/83
\I:I;Ugib navzven / navznoter nagibnega - 3/3 35/3 35/3 4/34
Rezervoar za gorivo | 100 180 180 180
Rezervoar DEF | 9,5 12 12 12
Rezervoar za hidravli¢no olje | 100 100 100 100
Hidravli¢ni sistem (skupaj) | 170 190 190 190
Izmerjena vrednost dB(A) 105 104 104 104
Zajam¢ena vrednost dB(A) 106 106 106 106
Raven hrupa pri uSesu operaterja dB(A) 72 72 72 72

Tresljaji™** Enota

Skupna vrednost tresljajev na zgornjih

okondinah <2,5m/s? (< 8,2 Cevia/s?)

Najvisja efektivna vrednost obteZzenega < 0,6 m/s? (< 1,64 Cevija/s?)****
pospeska za telo < 1,28 m/s? (4,19 Cevlja/s?)******

wk

Informacije: Meritve se izvajajo po zahtevah standarda EN 1459 in direktive 2000/14/EC. Merilna
postaja: Tlakovana povrsina.

Z mehanskim zaklepom nihajne osi

S hidravliéno izravnavo ravni

Negotovost meritev, kot je dolocena v ISO/TR 25398:2006. Prosimo, operaterja poducite o
moznih tveganijih, ki jih povzrocajo tresljaji, in mu podajte ustrezna navodila.

Na ravnih in tlakovanih tleh ob ustreznem nacinu voznje

woee Uporaba pri izviecenju pod ostrimi pogoji v okolju 3
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Dimenzije Dimenzije

Teleskopski vilicarji do 9,5 viSine nalaganja

Dimenzije Enota
A Skupna dolzina 2?3 mm 4.580 4.880 4.880 4.880
B  Skupna dolzina z zZlico * mm 5.300 5.600 5.600 5.600
C Skupna Sirina brez zlice ° mm 2.285 2.285 2.285 2.285
D  Prednji/zadnji kolotek © mm 1.880 1.880 1.880 1.880
E  Skupna vigina mm 2.310 (serijsko) 2.310 (serijsko) 2.310 (serijsko) 2.310 (serijsko)
P 2.490 (opcijsko) 2.490 (opcijsko) 2.490 (opcijsko) 2.490 (opcijsko)
F  Sirina kabine mm 990 990 990 990
G Medosna razdalja, srednja mm 2.850 2.850 2.850 2.850
. R L
p Qdmik od tal “pod osjo in mm 415 415 415 415
menjalnikom, globina prehoda
I Razdalja od sredine zadnjega kolesa mm 545 240 240 240 AR
do zadka 23
J Aktivacijski kot zadaj (zadniji pristopni ® 60 60 60 60
kot) &
K Kot nagiba * ° 49 49 49 49 —F—|
Kot za odlaganje * ° 41 4 41 41
. K . U2 Mz Nz U1 M1 N1 P1 P2
M Visina prelaganja’ M1 uvle¢eno mm 4.070 4.520 4.520 4.520
M2 izvle¢eno 5.970 6.820 6.820 6.820
N Visina za odlaganje N1 uvleceno T 3.580 4.030 4.030 4.030
7 N2 izvleGeno 5.480 6.330 6.330 6.330
o Dosegza Izvleeno mm 270 110 110 110
odlaganje
Dolzina M K
P teloskopskega P1 uvle¢eno mm 4.670 5.255 5.255 5.255
Opskeg P2 izvlegeno 6.570 7.820 7.820 7.820
podaljska
Q Skupna viSina z rotacijskim vodilom mm 2.540 2.540 2.540 2.540
R Skupr.1a visina lezaja teleskopske roke mm 1,600 1.600 1,600 1.600
v okviru 7
s Razdalj_a od sredine p_rednjega kolesa mm 1.820 1.920 1.920 1.920
do vodilnega roba rezila
7 Razdalja od sredine lezaja prednjega mm 1.100 1.200 1.200 1.200
kolesa do leziS¢a sistema hitre spojke
U Sredis¢na tocka U1 uvle¢eno mm 4.585 5.035 5.035 5.035
zlice 7 U2 izvle€eno 6.485 7.335 7.335 7.335
V  Transportni polozaj z nastavkom mm 250 250 250 250
- Radij zavoja koles, zunanji rob mm 3.840 3.840 3.840 3.840
- Radij zavoja Zlice, zunanji rob mm 4.900 5.000 5.000 5.000
- Visina vstopa 7 tla kabine mm 720 720 720 720

1z vle¢no sklopko + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557); + 154 mm (KT559)

2 z vle¢no Kljuko, nastavijivo po visini + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

3 s fiksno viecno Kljuko + 200 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

4 s standardno Zlico

5 odvisno od pnevmatik, z zlozenim ogledalom

6 - 60 mm pri 460 / 70-24 (KT356, KT307, KT357); + 20 mm pri 500 / 70R24; + 40 mm pri 440 / 70R28; + 60 mm pri 17,5-25 (KT457, KT557, KT559)
" Dimenzije stroja se lahko razlikujejo v odvisnosti od pnevmatik

8 z vle¢no Kljuko 32° (KT356, KT307, KT357)
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Dimenzije Dimenzije

Teleskopski vilicarji do 9,5 viSine nalaganja

Dimenzije Enota KT3610
A Skupna dolzina %3 mm 5.030 4.985 4.985 5.600 - 5.890
B  Skupna dolzina z zlico * mm 5.830 6.160 6.160 6.690
Skupna $irina brez Zlice ® mm 2.285 2.500 2.500 2.500
D Prednji/zadnji kolotek © mm 1.880 1.995 - 2.065 1.995 - 2.065 1.995 - 2.065
- 2.310 (serijsko)
7
E  Skupna viSina mm 2.490 (opaijsko) 2.570 2.570 2.570
F  Sirina kabine mm 990 990 990 990
G Medosna razdalja, srednja mm 2.850 2.950 2.950 3.150
. B L
p Odmik od tal "pod osjo in mm 415 418 418 412
menjalnikom, globina prehoda
I Razdalja od sredine zadnjega kolesa i 740 950 - 1.100 950 - 1.100 1.140
do zadka 23
J Aktl\gacuskl kot zadaj (zadniji pristopni ® 60 35 35 30
kot)
K Kot nagiba * ° 44 45 45 45 —F—
L Kot za odlaganje * ° 45 4 4 4 U. M. N. Ur M: N, P. P.
M Visina prelaganja’ M1 uvle¢eno mm 4.700 4.518 4.518 5.5645
M2 izvle¢eno 9.330 6.835 6.835 8.498
N Visina za odlaganje N1 uvlec¢eno mm 4.200 3.865 3.865 5.015
7 N2 izvle¢eno 8.760 6.183 6.183 7.997
O Doseg za odlaganje Izvle¢eno mm 1.980 495 495 63 Q
Dolzina x K
P teleskopsk P1 uvle¢eno —_—- 5.480 5.287 5.287 6.277
cleskopskega P2 izvle¢eno 10.120 7.604 7.604 9.243
podaljska
Q Skupna viSina z rotacijskim vodilom mm 2.540 2.740 2.740 2.740 D
R Skupr_‘na \7/|sma leZaja teleskopske roke - 1.600 1761 1761 1935 C
v okviru
g Razdalia od sredine prednjega kolesa = ) 2.250 maks. 2.260 maks. 2.260 maks. 2.400
do vodilnega roba rezila
1 Razdalja od sredine lezaja prednjega mm 1.440 753 753 1.310
kolesa do lezis¢a sistema hitre spojke
U Sredi$cna tocka U1 uvleceno mm 5.300 5.092 5.092 6.116
Zlice 7 U2 izvle€eno 10.000 7.409 7.409 9.083
V  Transportni poloZaj z nastavkom mm 250 250 250 250
- Radij zavoja koles, zunanji rob mm 3.840 4.240 4.240 4.415
- Radij zavoja zlice, zunanji rob mm 5.025 5.265 5.265 5.650
- Visina vstopa 7 tla kabine mm 720 975 975 975

1 z vle¢no sklopko + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557); + 154 mm (KT559)

2 z vle¢no kljuko, nastavijivo po visini + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

2 s fiksno vie€no kljuko + 200 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

4 s standardno Zlico

5 odvisno od pnevmatik, z zlozenim ogledalom

8- 60 mm pri 460 / 70-24 (KT356, KT307, KT357); + 20 mm pri 500 / 70R24; + 40 mm pri 440 / 70R28; + 60 mm pri 17,5-25 (KT457, KT557, KT559)
7 dimenzije stroja se lahko razlikujejo v odvisnosti od pnevmatik

8 z vle€no kljuko 32° (KT356, KT307, KT357)
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Diagrami zmogljivosti obremenitve

KT356 Zmogljivost obremenitve (z LSP 500 mm
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KT307 Zmogljivost obremenitve (z LSP 500 mm)
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KT357 Zmogljivost obremenitve (z LSP 500 mm)

Diagrami zmogljivosti obremenitve
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KT407 Zmogljivost obremenitve (z LSP 500 mm)
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Diagrami zmogljivosti obremenitve

KT3610 Diagram zmogljivosti obremenitve (z LSP 500 mm) brez zaklepa nihajne osi

40

10

50°

402

30°

202

21103

1500.kg

3000 kg

4,5
4,0—

3,5
3.0

1

KT3610 Diagram zmogljivosti obremenitve (z LSP 500 mm) z zaklepom nihajne osi
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Diagrami zmogljivosti obremenitve

KT457 Zmogljivost obremenitve (z LSP 500 mm)
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Diagrami zmogljivosti obremenitve

KT559 Diagram zmogljivosti obremenitve (z LSP 600 mm) s hidravli¢no izravnavo ravni in z zaklepom nihajne osi

Servis in nadomestni deli

ISCete ustrezne nadomestne dele ali navodila za uporabo za vas stroj Kramer? S paketi
za vzdrzevanje in popravila Kramer boste imeli pri roki po meri izdelane nadomestne dele
za vsak stroj. Vse zahtevane nadomestne dele ali navodila za uporabo boste prejeli pri
nasih prodajalcih Kramer. Z nasim lokatorjem prodajaln Kramer lahko najdete svojega
najblizjega prodajalca. Le vnesite obmocje, postno Stevilko ali naslov.
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KT559 Diagram zmogljivosti obremenitve KT559 Diagram zmogljivosti obremenitve
(z LSP 600 mm) brez hidravli¢ne izravnave ravni in (z LSP 600 mm) z zaklepom nihajne osi
brez zaklepa nihajne osi
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Vzdrzevanje, diagnostika in popravila

Potrjeni tehniki pri vaSem distributerju bodo poskrbeli, da bo vas stroj spet v uporabi,
kakor hitro bo mogoce. Vec informacij o popravilih in servisu strojev Kramer najdete
na nasi spletni strani.

Originalni nadomestni deli

Vsi nadomestni deli, ki jih lahko dobite pri druzbi Kramer, izpolnjujejo stroge zahteve
nasih proizvajalcev sestavnih delov. Toéne dimenzije, zmogljivost, prileganje in razpo-
loZljivost lahko veCinoma zagotovi le izvirni del.

Garancija in varnost

Varnost 24 / Varnost 36 / Varnost 48 / Varnost 60: Z garancijo, ki jo je mozno podalj-
Sati na 24, 36, 48 ali celo 60 mesecey, lahko nase stranke podaljSajo svoje brezskrbno
obdobje. Stranke so tako zaScitene pred razli€nimi scenariji z zavarovalno polico,
sestavljeno po meri. PoiSCite nasvet pri svojem prodajalcu.

Usposabljanje

Akademija Kramer je sodobno srediS¢e za usposabljanje za servisne tehnike distri-
buterjev Kramer. Tukaj se mehaniki naucijo vsega, kar potrebujejo za vzdrzevanje
strojev Kramer, in nenehno se ucijo nac¢inov obratovanja novih tehni¢nih sistemov.

Ve¢ informacij lahko najdete na:
www.kramer.de/service

MAINTENANCE
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Celni nakladad Teleskopski ¢elni nakladaci Teleskopski vilicar
Prekucna obremenitev: 1.140 - 7.000 kg Prekucna obremenitev: 2.500 - 5.500 kg Nosilnost: 1.450 - 5.500 kg

Storitev, ki jo lahko vidite
Osredotocite se na svoje dnevne aktivnosti — z nasimi obseznimi storitvami bomo poskrbeli za vse ostalo. Tukaj smo,
ko nas potrebujete: sposobni, hitri in na licu mesta, ¢e je potrebno.

O ® © © & @

Popravila in vzdrzevanje Akademija Telematika Zavarovanje Nadomestni deli Finance

Poiscite prodajalce
Kramer:
SKENIRAJTE
TUKAJ!
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